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本产d ï 合国家½ f GB/T3836.1-2021《爆w Õ q 境 õ 1 Ç ¦ ：̃ 备 通ë Y ü 》、
GB/T 3836.4-2021《爆w Õ q 境 õ 4 Ç ¦ ：ô 本� 安� 1 “i”保护I ˜ 备》、
GB/T4208-2017《外壳防护� 级（IP代码）》# 经国家指定w u 单位审› ，w u 合ò ，
取E 了防爆合ò › 。

防爆½ … Ex ia Ⅰ Ma/Ex ia IIC T5 Ga/Ex ia ⅢC T20095℃ Da

本产d 主Y 适ë 于煤矿有õ ¶ 、煤尘爆w危险I 场合；本产d 也
适ë 于爆w Õ Î 体q 境中 0 区、1区/ 2区危险场ð 区…，ⅡA5 Ⅱ
C F ；本产d 也可适ë 于可燃Õ T 尘q 境中 20 区、21区/ 22区
危险场ð 区…，ⅢA5 ⅢC F 。
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2.1 1 号含义：

GME-SM 防爆1 绝对值编码器(SSI+RS485modbus-rtu)Æ·

GME-58IMC防爆1 绝对值编码器(4~20mA、485modbus-rtu、CANopen)Æ·

2.2 ø Î 参$ ™? 1

�. �� �D ��
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�G�E�X�V�� �U�W�X
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���� �����P�$��

�5�6�������P�R�G�E�X�V�� �U�W�X

�ª �‹ �é �0�R�G�E�X�V�� �5�7�8�K�Ü�Ö�� ���������� ���������� ���������� ���������� �������������• �· ���� ������������ �������������� �������������E�S�V

�&�$�1�R�S�H�Q���K�Ü�Ö ���� �N�� �����N�� �����N�� �������N�� �������N�� �������N�� �������N�� �������N�� ���0

�6�6�,�� �• �p �������.�E�S�V

�s �h �é �j �� �Ü�é �������E�L�W �K�: �Ü�é �Ö ������ ������ ������ ������ ������ ������ �����E�L�W
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÷ !e�/

�Ž ���V�: �´ �Ü�é 	ž �š �m�é �ß

�
 !e �á �b �" 	{ �Ä

�½�7 �C�K�Ü�Ä

�½�µ �R�b �w�‹ ���v �• �r

�l !e �/ �Ž ���V�: �´ �Ü�é 	ž
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�½�K�Ü�Ö�7 �C�w�‹ �Ä

�½�K�Ü�Ö�7 �C�w�‹ �Ä

�—�] �K�Ü

�é

�½�µ �R�b �w�‹ ���v �• �r

�l !e �/ �Ž ���V�: �´ �Ü�é 	ž

�š �m�é �Ö�—�] �K!e�á �b �"

	{ �Ä

�½�K�Ü�Ö�7 �C�w�‹ �Ä
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�‘ �e �3 �| GME-SMÆ· �*�0�(�� �����,�0�&�3 �|
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�R

�N�$ RS485modbus-rtu �6�6�,��

�5�6�������0�R�G�E�X�V�� �U�W�X

���a�����P�$��
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�� �G�$ �• �r 
÷ �� �8�E �• �r 
÷ �� �8�E �• �r 
÷ �� �8�E �• �r 
÷ �� �8�E

�� �Ê�$ �• �r �l ���9 �• �r �l ���9 �• �r �l ���9 �• �r �l ���9

�� �Ä�$ �5�6������ �µ �R �$�� �5�6������ �µ �R �$�� �—�] �K�k �
 �Ü�é

�� �  �$ �5�6������ �µ �R �%�� �5�6������ �µ �R �%�� �ß �
 �Ü�é

�� �
 �$ �- �4 �%�e �Ü�é �&�$�1�B�*�1�'

�� 
g �$ �ß �m�Ü�é �• �Þ�µ �R�[ �j

�� �ð �$ �6�6�,�B�&�/�.�� �5�6������ �µ �R �$�� �5�6������ �µ �R �$��

�� �A�$ �6�6�,�B�&�/�.�� �5�6������ �µ �R �%�� �5�6������ �µ �R �%��

�� �8 �$ �6�6�,�B�' �$�7�$�� �&�$�1�B�+

���� �� �$ �6�6�,�B�' �$�7�$�� �&�$�1�B�/



上海了淼自动化技术合伙企业（有限合伙） 本安防爆齿轮多圈绝对值编码器

www.liaomiao-automation.com

õ 5 \ � 7 \

�³ �Ã�Â�s �0 �†

�*�0�(�� �6�0 �3 �| �Â�s �¶ �• �š �~

�*�0�(�� �����,�0�&�3 �| �Â�s �¶ �• �š �~



上海了淼自动化技术合伙企业（有限合伙） 本安防爆齿轮多圈绝对值编码器

www.liaomiao-automation.com

õ 6 \ � 8 \

�¥ �Ã�6�6�,�v �@�� �M

SSIW口（同� 串# W口）信号变� ½ f

�, 信号线Ë C Ö ª ，ª ‚ +/ $  +为Á ø  

�, � ª ‚ 信号õ 一个下降z ª ，编码器存G � í 位< $  / ø 障位# ë 于传输。

�, W下� I õ 一个ª ‚ 上升z Ð � ª ，编码器­ s 传输串# $  ~ 位“MSB”Da+b。随着后续ª ‚ 上

升z Ð � ，依Ú传输 Da+1 Da ...S0位。

�, 最后一位“LSB”传输完• 后，单û ¯ ¾发ª Ø Tm Ú � í ，$  +Ï 至低ø  ，之后é 线进� C Ö

w ¯ ，� 3 下一Ú ¾发传输。

Î Â ：

�, MSB：$  Á 位，LSB：$  低位。

�, D1 ... Da+b：位< $  a+b 位ò 雷码Æ原码 ,� 中单圈位$ a , 多圈使ë 圈$ 位$ b。

�, T=1/f：ª ‚ � 期≤500KHz

�, S0、S1: ø 障位，S₀为告@，S₁为$  ü É ，0：� ä ，1：ª S $  ü É ，� 体ü É %容通过

Modbus-RTU › ¼。

�, Tm：单û ¯ ¾发ª Ø 15μs ... 30μs。

�, Tp：ª Ø Ø隙≥单û ¯ ¾发ª Ø（Tp≥Tm）。

五、4...20mA ø ü 信号使ë Î Â

本Æ· 编码器位< $  在零x 位< Ð ž ¯ Ó终x Ô围%输š ø ü 信号ô 4mA Ð 20mA线Õ变化，� a

过ž ¯ Ó ª 编码器持续输š 最大ø ü 值 20mA。

3 件信号线˜ < � • ：

�, ˜ < 零x ，将编码器I 输š W上ø ü ? ，转动编码器Ð合适位< 上，将绿C线零x ˜ < ZERO线

W� ø M地 3 š 以上，之后[ C，¹ ˜ < � í 位< 为 0圈 0 S ，即：输š ø ü 4mA。£ ¾：零x

˜ 定ª ，* R š r 输š ø ü 不û 定，¹ 需\ Ý ª S ，­ d 进# 零位˜ < 。˜ < 完• 后，需Y 将绿C

线零x ˜ < ZERO s b W� ø M � ，

�, ˜ < ž ¯ Ó终x ，将编码器I 输š W上ø ü ? ，转动编码器Ð指定终x 位< 上，将± C线ž ¯ Ó ˜

< RANGEW� ø M地 3 š 以上，之后[ C，¹ ˜ < � í 位< 为最大ø ü 输š ¯ Ó，即：输š ø

ü 20mA，¶ 位< 值a š ð ˜ ¯ Ó，¹ 编码器保持输š 20mA。̃ < 完• 后，± C线¯ Ó ˜ < RANGE

W� ø M � 。

�$ �Ã�5�6������ �v �@�� �M

通‰协ˆ ：Modbus-RTU协ˆ

�, š 厂Å ~ ˜ 备¢ 号：32（0x20）（可以软件修ì ）

�, š 厂Å ~ RS485 • : I ：19200bps（可以软件修ì ）

�, $  为：8位

�, × u 位：” × u

�, 停� 位：1位

寄存器地址：
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地址（HEX）

/WÌ ù PLC

地址

功Ì Õ /9 参$ Ô围 Î Â Å ~ 值

0x0000/4000

1

软件	 本 R 0~65535 软件	 本号

0x0001/4000

2

本机¢ 号 R/W 0~255 本机通‰地址， 32(0x20)

0x0002/4000

3

多圈位< R 0~65535 最大为 65535，16进Ö ” ï 号

0x0003/4000

4

单圈位< R 0~65535 单圈ª S ，16进Ö ” ï 号

0x0004/4000

5

• 转转速 R -32768~+

32767

单位：转/¦ ‚ ，16进Ö有ï 号

0x0005/4000

6

通‰• : I R/W 通‰• : I

1200、2400、4800、9600、19200

38400、115200、256000

11520 ? � 115200bps

25600 ? � 256000bps

19200

0x0006/4000

7

˜ < • 转m向 R/W 0~1 0：逆ª k ª S 增加

1：a ª k ª S 增加

1

0x0007/4000

8

˜ < 零x W 0~1 1:9 � 1 将� í 位< ˜ 为 0圈 0°；

2：9 � 2 将k ˜ 值â û 一Ú。

£ ¾：˜ < 零x ª 编码器需Y 保持? � ，

不可x 繁˜ < 零x ，� p 编码器使ë 寿 。

0

0x0008/4000

9

%Ç温S R -5500~+1

7500

温S $  扩大 100倍

0x0009/4001

0

ø 障代码 R 0~65535 Bit0:k �

Bit1:信号 1 ” p A

Bit14:多圈ü É ø 障

Bit15:k �

0：编码器”

ø 障

0x000A/4001

1

寄存器 R

0x000B/4001

2

使Ì 3 件 SET

功Ì

（k 对 SSI 1

/ Ù拟¯ 输š

F 1 ）

R/W 0~1 bit7:485通‰协ˆ 选择

bit6:485通‰协ˆ 选择，00=了淼（Å ~ ），

01=JP协ˆ 。

bit5:奇� × u

bit4:奇� × u ：00=” × u （Å ~ ）,01=

奇× u ，02=� × u ，03=保� 。

bit3:0=低ø  a ª k （Å ~ ），1=Á ø  

a ª k 。

bit2：0=低ø  ¯ Ó线â û （Å ~ ），1=

Á ø  ¯ Ó线â û 。

bit1:0=低ø  < 零线â û （Å ~ ），1=Á

ø  < 零线â û 。

bit0:0=使Ì 零位线（Å ~ ），1=屏� 零位
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线。

0x000C/4001

3

机g 圈$ R 0~18 机g 可  Ë 圈$ ，ã ¿ 编码器Ì 够  Ë I

最大圈$ 。

* 0 ? � 20，1圈即单圈编码器。

18 ? � 218，262144圈。

0x000D/4001

4

使ë 圈$ R/W 0~机g 圈

$

˜ < 实际使ë 多圈位$ ，* 12 ? � 212，，

4096圈。

最大使ë 圈$ 为机g 圈$ 。

机g 圈$

0x000E/4001

5

˜ < 单圈¦ 辨

I

R/W 10~16 1、˜ < 单圈¦ 辨I ，13 ? � 213，13位

¦ 辨I ；

13

0x000F/4001

6

˜ < � í 机g

位< 圈$

W 0~65535 ˜ < � í 机g 位< I 多圈值，¿ 值小于使

ë 圈$ ，例* 使ë 圈$ 为 4096圈，� 处

˜ < Ô围 0~4095

k ˜ 值

0x0010/4001

7

˜ < � í 机g

位< ª S 值

W 0~65535 ˜ < � í 机g 位< I 单圈ª S 值，¿ 值小

于单圈最大值，例* 使ë 单圈¦ 辨I 为

8192，� 处˜ < Ô围 0~8191

k ˜ 值

0x0011/4001

8

低£ 迟通信 W/R 0~1 0：Modbus-RTU # œ£ 迟 。

1：低£ 迟 0.5ms p A ，在• : I

256000 下，RS485可以做Ð 1ms 完À

通‰p A 。

0

0x0012/4001

9

寄存器 R

0x0013/4002

0

寄存器 R

0x0014/4002

1

˜ < ¯ Ó终x

圈$

W/R 0~65535 4-20mA输š 使ë ；

˜ < ø ü 输š 最大值ª 对A I 圈$ ，不可

a š 使ë 圈$ 。

0

0x0015/4002

2

˜ < ¯ Ó终x

ª S

W/R 0~65535 4-20mA输š 使ë ；

˜ < ø ü 输š 最大值ª 对A I ª S 值

65535

0x0016/4002

3

˜ 备­ 启 W 0~1 1:9 � 1 ˜ 备­ d 启动

0x0017/4002

4

转速( $ Ç ¦ R -32768~+

32767

‰5 转速 = 转速( $ Ç ¦ +（转速小$ Ç

¦ /10000）；单位：转/¦ ‚ ，16进Ö有

ï 号���[���������� ���������� �4 �ª �x �� �� �s �5 �� ���������a�� ����

����

七、CANopen通‰W口Î Â

通‰协ˆ ：CANopen协ˆ ，ï 合 CiA DS-301、CiA DS-406 C1、CiA DS-305(LSS) ½ f 。

�, š 厂Å ~ S x ID号：32（0x20）（可以软件修ì 0 .. 127）。

�, š 厂Å ~ CAN • : I ：250Kbit/s（可以软件修ì 10kbit/s ... 10000kbit/s）。

�, ‘ 作Ù ¼：{ ª 器Z 动（按事件ª Ø）Ù ¼，同� ¾发Ù ¼。

�, PDO $  ：位< 、转速。

�, 可- < $  ：k ˜ 值、圈$ 、¦ 辨I 、{ $ m向、PDO � 期。

�, ¤ a ：位< ü É

对< 字� ：
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Object Sub-I

ndex

Name Format Def

ault

Description

1000h �9�$�5 Device type U32/ro ˜ 备F 1

0x00010196=单圈编码器

0x00020196=多圈编码器

1001h �9�$�5 Error register U8/ro ø 障寄存器

Bit0=1 位< ü É

1003h �$�5�5�$

�<

Predefined error field U32/ro k 定义ü É 区…，发â I ü É 在这¬ Ì ò � š

� ，最近I 4个ü É 将会‚ 存G在ü É 区…

1005h �9�$�5 COB-ID for SYNC U32/rw 定义 SYNC报; I COB-ID。另外，它还定义˜

备产� 还ã Wé SYNC报; 。

Bit 0...10: 11 位 ID; Standard-ID = 80h

Bit 11...29: 0 （reserviert for 29 Bit Identifier

devices）

Bit 30:0 （˜ 备不产â SYNC）

1008h �9�$�5 Manufacturer device

name

STR/ro 多圈编码器为：”Liaomiao-GME-58”

单圈编码器$  %容：”Liaomiao-LM-AE-”

1009h �9�$�5 Hardware version STR/ro 3 件	 本号

100Ah �9�$�5 Software version STR/ro 软件	 本号

100Ch �9�$�5 Guard Time U16/rw 0 S x 保护参$

100Dh VAR life time factor U8/rw 0 S x 保护参$

1010h ARRA

Y

Save parameters U32/ro 编码器自动保存参$ ，

2002h,2003h,2004h,2005h,6000h,6501h,650

Bh

1011h ARRA

Y

restore default

parameters

U32/ro 编码器不â 持� 复Å ~ 参$

1014h VAR COB-ID emergency

messages

U32/rw 定义 emergency 报; I COB-ID.

Bit 0...10: 11 位 ID; Standard-ID =

80h+Node-ID

Bit 1 L..29: 0 (reserviert for 29 Bit Identifier

devices)Bit 30,31:保�

1017h VAR Producer Heartbeat Time U16/rw 定义 heartbeat报; I � 期ª Ø，* R \ 有使

ë 为 0。ª Ø为 1ms I 倍$

1018h VAR Identity Object RECOR

D

˜ 备 ID

sub0 number of entries U8/ro 4

Sub1 Vendor ID U32/ro Vendor-ID 0x0000063C

Sub2 Product code U32/ro 产d 代码 0x00000001

Sub3 Revision number U32/ro 发送 SW修| 号 0x00000001

Sub4 Serial Number U32/ro 编码器< 号 ™Ð 
 编号

1800h RECO

R

transmit PDO1 parameter RECOR

D

TPDO1 I 参$

Sub0 number of entries U8/ro 6

Sub1 COB-ID U32/ro Default Value： 180h + Node-ID
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Sub2 transmission type U8/ro 传输F 1 254 ¯ �

Sub3 Inhibit time U16/rw 0 两个连续 PDO传输I 最小Ø隔ª Ø（单

位:0.1ms）

Sub5 Event Timer U16/rw 100 � a 过定ª ª Ø后,一个 PDO可以‚ ¾发。（单

位:1ms）

1801h RECO

R

transmit PDO2 parameter RECOR

D

TPDO2 I 参$

Sub0 number of entries U8/ro 6

Sub1 COB-ID U32/ro Default Value： 280h + Node-ID

Sub2 transmission type U8/ro 1 传输F 1 1（同� ），传送在一个 SYNC消�

后¾发。

Sub3 Inhibit time U16/rw 0

Sub5 Event Timer U16/rw 0

2000h VAR SpeedValue S32/ro 编码器转速,$ 值扩大 10000倍,单位：转/¦ ‚

2001h VAR Mechanical_Turns U16/ro 编码器%Ç机g 圈$ ，机g 可  Ë 圈$ ，ã ¿

编码器Ì 够  Ë I 最大圈$ 。

16 ? � 216，即é 测¯ 圈$ 为 65536。

2002h VAR Use_Mechanical_Turns U16/rw 使ë 圈$ ，š 厂值=Mechanical_Turns（Object

2001h）* 12 ? � 212=4096圈。

2003h VAR SetSingleresolution U16/rw 13 ˜ < 单圈¦ 辨I ，+ 厂值为 13；取值Ô围 10~16

2004h VAR Enable_Hardware_SET U16/rw 0 bit7:485通‰协ˆ 选择

bit6:485通‰协ˆ 选择，00=了淼（Å ~ ），01=JP

协ˆ 。

bit5:奇� × u

bit4:奇� × u ：00=” × u（Å ~ ）,01=奇× u ，

02=� × u ，03=保� 。

bit3:0=低ø  a ª k （Å ~ ），1=Á ø  a ª

k 。

bit2：0=低ø  ¯ Ó线â û （Å ~ ），1=Á ø

 ¯ Ó线â û 。

bit1:0=低ø  < 零线â û （Å ~ ），1=Á ø  

< 零线â û 。

bit0:0=使Ì 零位线（Å ~ ），1=屏� 零位线。

2005h VAR SetPosition U32/rw ø ü 输š ž ¯ Ó

3000h VAR CANopen_NodeID U8/rw 32 S x 号，š 厂值为 0x20,可使ë SDO指令9 �

d S x 号

3001h VAR CANopen_BaudRate U8/rw 3 • : I 代码，š 厂值为 3，• : I 250K,可使ë

SDO指令9 � d • : I

0=1000kbit/s;1=800kbit/s;2=500kbit/s;

3=250kbit/s;4=125kbit/s;5=100kbit/s;

6=50kbit/s;7=20kbit/s;8=10kbit/s

6000h VAR Operating parameiers U16/rw Bit0=0（a ª k ）

Bit0=1 （逆ª k ）

Bit 1 …15:保� （0）

通过修ì � 参$ ˜ < 编码器I • 转m向
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6001h VAR Measuring units per

revolution

U32/rw 819

2

编码器‰转一圈可  Ë I � $ ，š 厂值 8192

6202h VAR Total measuring range in

measuring units

U32/rw 编码器é 测¯ Ô围%可区¦ I � $

6003h VAR Preset value U32/rw 位< k ˜ 定值,可将编码器I 零x 值与Æ统机g

零x 值进# 修� 为一致。

6004h VAR Value of position U32/ro 编码器� í 位< 值

6200h VAR Cyclic timer U16/rw TXPDO1发送测¯ 值Ø隔ª Ø，š 厂值为 100

（单位为 1ms）取值Ô围：1ms~65535ms，在

k € 作阶o ˜ < ，参$ 自动保存。

6500h VAR Operating status U16/ro € 作w ¯ ,™ Object 6000h.

6501h VAR Single-turn resolution and

Measuring step

U32/ro 单圈¦ 辨I / 测¯ � c ，š 厂值为 8192；

6502h VAR Number of distinguishable

revolutions

U32/ro 编码器Ì 测¯ I 最大圈$ ；

‚ 供多圈编码器Ì 测¯ I 最大多圈值，É ë �

参$ 可以{ a 多圈编码器测¯ Ô围：

Measuring range = Number of

distinguishable revolutions x single-turn

resolution

650Bh VAR Serial number U32/ro + 厂< 号

6510h VAR Number of High Precision

Revolutions

U40/ro ‚ 供编码器最大I ¯ Ó值

� 、�8 �f �Œ�s �­ 
p �ü �. !s

1. 编码器A 在下· � 件可F ‘ 作：

a）海拔不a 过 2000m，大Î 压力：805 110kPa；

b）� 围q 境温S －20℃5 = 40℃；

c）� 围C Î ½对< S 不大于 95%（= 25℃ª ）；

d）在含有煤矿© c 爆w Õ q 境中:ⅠF ；

e）在含有爆w Õ Î 体I q 境中：ⅡA-ⅡC F T1-T6 组；

f）可燃Õ T 尘q 境中 20 区、21 区 h / 22区场ð ；

g）在” ò * ù 动/ R › 振动I 地m；

h）在” 破坏绝缘I Î 体Æ‹ Î I q 境中；

i）在” ± î Æ液体侵� I 地m；

2．编码器安œí A w › Ð 
 ，œò 参$ ，防爆1 ¼ ã 否ï 合Y ü 。

3．编码器安œw › í 严I Ò ø ­ › ，安œ后w › 爬ø ¹ ƒ ，ø Î Ø隙ã 否ï 合Y ü 。

4．编码器上ø í w › 信号线ã 否W线� 5 ，5 保不短Ë ，不a Ë 后- W通ø M。

5．编码器线缆中有屏� 线，屏� 线Y 可F W地保护。

6．W线ª Ö < 不ë I 线缆b 单­ 绝缘，以ì � À ñ ø 。

�î �Ã�z �� �3 �x �[

编码器A 
 存在通µ Æ统@%I 仓@中。

编码器在运输ª 防� 雨î I 侵„ / ç ‡ I 振动。

十、�• �¼�« �� �b
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1.维修地址：上海® Ù # 区Â 园Ë 588号 A502室

2.维修单位：上海了淼自动化技术合伙企业（有限合伙）

3.# Æø · ：13166015345

�î �®�Ã�i 	¥ �« �Š�m

夹ò 同� • �
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十二、�œ	Ÿ

一、RS485 Modbus-RTU通‰报; 举例

1、Õ参$ ：软件	 本号（功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 00 00 01 82 BB

从机p A ：20 03 02 27 3F 5F A3

Î Â ：软件	 本$  为 0x273F 转� 为十进Ö为 10047，即软件	 本=V10.047

2、Õ参$ ：本机¢ 号（功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 01 00 01 D3 7B

从机p A ：20 03 02 00 20 05 9B

Î Â ：本机¢ 号$  为 0x0020 转� 为十进Ö为 32，即本机¢ 号=32

3、9 参$ ：˜ < 本机¢ 号（功Ì 码 0X10）

举例：

主机Ñ ü ：FF 10 00 01 00 03 06 61 64 64 72 3A 03 75 09（红C Ç ¦ 为固定ò ¼，± C Ç ¦ 为d ˜

¢ 号）

从机p A ：03 10 00 01 00 03 D0 2A （˜ 备使ë d 地址A � ）

� 指令为, ` 指令，即使† Š 编码器地址也可发送� 指令­ d ˜ < 。

4、9 参$ ：˜ < 本机¢ 号（功Ì 码 0X06）

举例：将地址为 0x20 I ˜ 备ì 为d 地址 0x03

主机Ñ ü ：20 06 00 01 00 03 9E BA

从机p A ：03 06 00 01 00 03 99 E9 （˜ 备使ë d 地址A � ）

Î Â ：˜ < 本机¢ 号,使ë 单寄存器9 � 指令，在知2 本机¢ 号t U下，可以一对一˜ < d ¢ 号。

5、Õ参$ ：多圈位< （16进Ö ò ¼）（功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 02 00 01 23 7B

从机p A ：20 03 02 00 1B 44 48

Î Â ：多圈位< （16进Ö ” ï 号）为 0x001B 转� 为十进Ö为 27，即多圈位< =27圈。

6、Õ参$ ：单圈位< （16进Ö ò ¼）（功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 03 00 01 72 BB

从机p A ：20 03 02 1B 75 CF 54

Î Â ：单圈位< （16进Ö ” ï 号）为 0x1B75 转� 为十进Ö为 7029，* R单圈位< ¦ 辨I 13bit，¹

单圈位< � a ª S ：7029/8192*360 ≈ 308.891°。

Õ取位< 值可以连续Õ取两个寄存器

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 02 00 02 63 7A

从机p A ：20 03 04 00 1B 1B 75 70 21

7、Õ参$ ：• 转速S （功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 04 00 01 C3 7A

从机p A ：20 03 02 00 91 C5 EF

Î Â ：• 转转速（16进Ö有ï 号）为 0x0091，转� 十进Ö为+145，即转速：+145转/¦ ‚

举例：逆ª k • 转ª ，• 转转速（16进Ö有ï 号）为 0xFFE5，转� 十进Ö为-24，即转速：-27转/
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¦ ‚ 。

主机Ñ ü ：20 03 00 04 00 01 C3 7A

从机p A ：20 03 02 FF E5 84 38

8、Õ参$ ：通‰• : I （功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 05 00 01 92 BA

从机p A ：20 03 02 4B 00 32 B3

Î Â ：通‰• : I 为 0x4B00 转� 为十进Ö为 19200.

9、9 参$ ：˜ < 通‰• : I （功Ì 码 0X06）

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 05 96 00 F0 DA（˜ < • : I 为 38400bps）

从机p A ：20 06 00 05 96 00 F0 DA

Î Â ：˜ < 通‰• : I 为 38400bps ->38400转� 为 16进Ö为 0x9600;

传Î 器â 持• : I ¦ Ë 为：1200bps，2400bps，4800bps，9600bps，19200bps，38400bps，

115200bps，256000bps；

˜ < • : I 115200bps ª 使ë 11520 ->转� 为 16进Ö 0x2D00

˜ < • : I 256000bps ª 使ë 25600->转� 为 16进Ö 0x6400

10、Õ参$ ：• 转m向（功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 06 00 01 62 BA

从机p A ：20 03 02 00 01 C5 83

Î Â ：• 转m向为 0x0001 转轴a ª k • 转，ª S 增加

11、9 参$ ：˜ < 零x （功Ì 码 0X06）

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 07 00 01 FF 7A

从机p A ：20 06 00 07 00 01 FF 7A

Î Â ：˜ < 零x 位< ，参$ 为 0x0001 ª ˜ < 多圈位< 为 0圈，单圈ª S 0°。

12、Õ参$ ：传Î 器%Ç温S （功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 08 00 01 03 79

从机p A ：20 03 02 0E C7 41 B1

Î Â ：Õ取传Î 器%Ç温S ，温S $  0x0B36 ->十进Ö为+3783，即� í 温S 为+37.83℃

13、Õ参$ ：传Î 器ø 障代码（功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 09 00 01 52 B9

从机p A ：20 03 02 00 00 04 43

Î Â ：Õ取传Î 器ø 障代码。

14、Õ参$ ：使Ì 3 件 SET功Ì （功Ì 码 0X03）

Î Â ：Õ取使Ì 3 件 SET功Ì ,1:使Ì 3 件 SET

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 0B 00 01 F3 79

从机p A ：20 03 02 00 01 C5 83

15、9 参$ ：使Ì 3 件 SET功Ì （功Ì 码 0X06）

Î Â ：˜ < 使Ì 3 件 SET功Ì ,1:使Ì 3 件 SET SSI信号	 本编码器有� 功Ì 。
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举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 0B 00 01 3F 79

从机p A ：20 06 00 0B 00 01 3F 79

16、Õ参$ ：机g 圈$ （功Ì 码 0X03）

Î Â ：Õ取机g 圈$ ，3 件可  Ë 最大圈$ 0x000C->十进Ö 12，212=4096圈，编码器3 件可  Ë 最

大圈$ 4096圈。

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 0C 00 01 42 B8

从机p A ：20 03 02 00 0C 04 46

17、Õ参$ ：˜ < 使ë 圈$ （功Ì 码 0X03）

Î Â ：Õ取使ë 圈$ ，圈$ $  0x000A->十进Ö 10bit，多圈测¯ 圈$ 为 210=1024，编码器多圈位<

寄存器$  为 0~1023.

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 0D 00 01 13 78

从机p A ：20 03 02 00 0C 04 46

18、9 参$ ：˜ < 使ë 圈$ （功Ì 码 0X06）

Î Â ：˜ < 使ë 圈$ ，$  为 0x000B ->11，211=2048，˜ < 使ë 圈$ 位$ ，0~2047圈

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 0D 00 0B 5F 7F

从机p A ：20 06 00 0D 00 0B 5F 7F

19、Õ参$ ：单圈位< ¦ 辨I （功Ì 码 0X03）

Î Â ：Õ取单圈¦ 辨I ，¦ 辨I $  0x000D->十进Ö 13bit，单圈最大$  为 213=8192，编码器器单

圈位< $  为 0~8191.

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 0E 00 01 E3 78

从机p A ：20 03 02 00 0D C5 86

20、9 参$ ：˜ < 单圈位< ¦ 辨I （功Ì 码 0X06）

Î Â ：˜ < 多圈位< I ¦ 辨I ，$  为 0x000E ->14，214=16384，˜ < 单圈位< ¦ 辨I 位$ ，单圈位

< 为 0~16383

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 0E 00 0E 6F 7C

从机p A ：20 06 00 0E 00 0E 6F 7C

21、9 参$ ：˜ < � í 机g 位< 圈$ （功Ì 码 0X06）

Î Â ：̃ < � í 机g 位< 圈$ ，将˜ < I 参$ $  作为编码器ò � I 多圈位< 值，* ˜ < � í 多圈位<

为 1

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 0F 00 01 7E B8

从机p A ：20 06 00 0F 00 01 7E B8

22、9 参$ ：˜ < � í 机g 位< ª S 值（功Ì 码 0X06）

Î Â ：̃ < � í 机g 位< ª S 值，将˜ < I 参$ $  作为编码器ò � I 单圈位< 值，* ˜ < � í 单圈位

< 为 100

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 10 00 64 8F 55

从机p A ：20 06 00 10 00 64 8F 55

23、9 参$ ：˜ < 低£ 迟通信（功Ì 码 0X06）



上海了淼自动化技术合伙企业（有限合伙） 本安防爆齿轮多圈绝对值编码器

www.liaomiao-automation.com

õ 16 \ � 18 \

Î Â ：˜ < 低£ 迟通‰（” ï 号 16 进Ö ò ¼）为 0x0001

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 11 00 01 1E BE

从机p A ：20 06 00 11 00 01 1E BE

24、Õ参$ ：˜ < ¯ Ó终x 圈$ （功Ì 码 0X03）

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 14 00 01 C2 BF

从机p A ：20 03 02 00 00 04 43

25、9 参$ ：˜ < ¯ Ó终x 圈$ （功Ì 码 0X06）

Î Â ：˜ < ¯ Ó终x 圈$ ，0x000A=十进Ö 10，Ù拟¯ 输š 最大值ª 对A I 多圈$ 值为 10，� 指令只

对Ù拟¯ 输š 产d 有û

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 14 00 0A 4F 78

从机p A ：20 06 00 14 00 0A 4F 78

26、Õ参$ ：˜ < ¯ Ó终x ª S （功Ì 码 0X03）

Î Â ：Õ取¯ Ó终x ª S ，Ù拟¯ 输š 最大值ª 对A I 单圈$ 值

举例：

主机Ñ ü ：20 03 00 15 00 01 93 7F

从机p A ：20 03 02 FF FF 05 F3

27、9 参$ ：˜ < ¯ Ó终x ª S （功Ì 码 0X06）

Î Â ：˜ < ¯ Ó终x ª S ，0xFFFF=十进Ö 65535，Ù拟¯ 输š 最大值ª 对A I 单圈$ 值为 65535，

� 指令只对Ù拟¯ 输š 产d 有û

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 15 FF FF 9F 0F

从机p A ：20 06 00 15 FF FF 9F 0F

28、9 参$ ：˜ 备­ 启（功Ì 码 0X06）

Î Â ：˜ 备­ d 启动，软件复位。

举例：

主机Ñ ü ：20 06 00 16 00 01 AF 7F

从机p A ：20 06 00 16 00 01 AF 7F

29、Õ参$ ：‰5 • 转速S （功Ì 码 0X03）

Î Â ： ‰5 转速 = 转速( $ Ç ¦ +（转速小$ Ç ¦ /10000）；单位：转/¦ ‚ ，16进Ö有ï 号

举例 1：

主机Ñ ü ：20 03 00 17 00 02 72 BE

从机p A ：20 03 04 00 5A 25 D2 71 EF

转速( $ Ç ¦ 为 0x005A,十进Ö为+90；转速小$ Ç ¦ 0x25D2,十进Ö为+9682，

‰5 转速 = +90+（+9682/10000）= +90.9682转/¦ ‚

举例 2：

主机Ñ ü ：20 03 00 17 00 02 72 BE

从机p A ：20 03 04 FF BE FB B1 18 45

转速( $ Ç ¦ 为 0xFFBE,十进Ö为-66；转速小$ Ç ¦ 0xFBB1,十进Ö为-1103，

‰5 转速 = -66+（-1103/10000）= -66.1103转/¦ ‚

二、CANopen通‰报; 举例

CANopen协ˆ I 编码器ï 合 DS301½ f ，˜ 备ù 协ˆ （CIA 406），C1 F 。* È 层 CAN½ f 为
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ISO11898-2，过Ó $  通过事件¾发I TPDO1发送，ÆÓ通过k 定义I TPDO2同� 发送。TPDO1

I ª Ø { ª 器¹ W与X q { $ 器（对< 6200h）½ � # ，也就ã Î 只Y � 中一个{ $ 值变化，另一个

也随之变化。

CANopen参$ 修ì ª ，需Y 在k € 作w ¯ 下进# ，通过 SDO服务器Õ取对< 字� 中I ð 有参$ ，

# 借� - < ˜ < 参$ 。对< 2002h、对< 2003h、对< 2004h、对< 2005h、对< 6000h、对< 6003h

/ 对< 6200h参$ - < 会后自动保存。

(1) boop-UP启动指令

CANopen编码器š 厂Å ~ • : I 为 250K，Å ~ S x 为 0x20(十进Ö 32)，编码器上ø ª 会发š

boot-up指令，? Â 编码器ž 上线。

˜ 备上ø 后主动发送 BOOT-UP：

发送 Ó ID Ó ò ¼ Ó F 1 DLC Data

0x720 $  Ó ½ f Ó 0x0

1

0x00

Î Â ：CANopen ˜ 备启动# 完À %Ç ½ s 化后，就会自动进� k € 作w ¯ 。õ 后通过启动消� 报

; （Boot up），将这一w ¯ ì 变事件通知 NMT主机。启动消� 有%容为 0 I 一个字S : À 。CAN½

  ï ô 功Ì 代码 0x700+S x ID组À 。

 

(2) Wé 过Ó $  TPDO1 

CANopen主¢ 发送 NMT start指令后 编码器� 期上报 PDO $  ，í 4个字S 为 32位” ï 号位

< 值，单位Ø R � ；后 4个字S 为 32位有ï 号转速值，转速扩大 10000倍，单位 rpm

Wé 过Ó $  对< TPDO1：

Wé Ó ID Ó ò ¼ Ó F 1 DLC Data

0x1A0 $  Ó ½ f Ó 0x08 0xD7 0xC7 0x00 0x00 0x34 0x07 0x52

0x01

Î Â ：Ó ID = 0x180+Node_ID，$  ：0x0000C7D7，0x01520734。

Position Value位< $  ã 0x0000C7D7，

¶ 编码器为多圈 CANopen š 厂单圈¦ 辨I 为 13位，� a Ð十进Ö为 51159，¦ » š 多圈值为

51159/8192=6圈；单圈值为 51159%8192=2007，� a 单圈ª S 为 2001/8192*360=88.198°。

¶ 编码器为单圈 CANopen š 厂单圈¦ 辨I 为 16位，� a Ð十进Ö为 51159，转� ª S 为

51159/65536*360=281.024°。

SpeedValue编码器转速$  ã 0x01520734,� a Ð有ï 号十进Ö为+22153012，转速

=+22153012/10000=+2215.3012转/¦ ‚ ，£ ：转速为 32进Ö有ï 号,$ 值扩大 10000倍。

£ ¾：TPDO1 Å ~ 传输F 1 ã 254，为¯ � 传输，š 厂Å ~ t U下编码器� 期Õ主动发送过Ó $

 对< TPDO1，发送� 期ô 对< 6200h%$  S 定；Å ~ ã 100ms Ø隔。

(3) 发送同� 对< ，Wé 过Ó $  TPDO2 

同� 对< 发送：
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发送 Ó ID Ó ò ¼ Ó F 1 DLC Data

0x080 $  Ó ½ f Ó 0x00

Î Â ：同� 对< I CAN½   ï 为 0x80

Wé 过Ó $  对< TPDO2：

Wé Ó ID Ó ò ¼ Ó F 1 DLC Data

0x2A0 $  Ó ½ f Ó 0x08 0xD7 0xC7 0x00 0x00 0x34 0x07 0x52

0x01

Î Â ：Ó ID = 0x280+Node_ID，$  ：0x0000C7D7，0x01520734。

Position Value位< $  ã 0x0000C7D7，

¶ 编码器为多圈 CANopen š 厂单圈¦ 辨I 为 13位，� a Ð十进Ö为 51159，¦ » š 多圈值为

51159/8192=6圈；单圈值为 51159%8192=2007，� a 单圈ª S 为 2001/8192*360=88.198°。

¶ 编码器为单圈 CANopen š 厂单圈¦ 辨I 为 16位，� a Ð十进Ö为 51159，转� ª S 为

51159/65536*360=281.024°。

SpeedValue编码器转速$  ã 0x01520734,� a Ð有ï 号十进Ö为+22153012，转速

=+22153012/10000=+2215.3012转/¦ ‚ ，£ ：转速为 32进Ö有ï 号,$ 值扩大 10000倍。

£ ¾：TPDO2 Å ~ 传输F 1 ã 1，为同� X q 传输，编码器‰é Ð 1个同� 消� TPDO2 $  发

送一Ú。

(4) 使ë SDO 9 指令修ì S x ID号

ø à 与编码器x 对x ˜ < S x ID，

编码器š 厂 Node_ID：0x20，• : I 250K，- < d Node_ID为 0x05，ø à ¸ 使ë USB转 CAN

Ù块é 发$  Ó。

 

(5) 使ë SDO 9 指令修ì • : I 代码

ø à 与编码器x 对x ˜ < • : I 代码，
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编码器š 厂 Node_ID：0x20，• : I 250K，- < d • : I 为 125K，ø à ¸ 使ë USB转 CAN Ù

块é 发$  Ó。

 

 

2. LSS协ˆ ˜ < 编码器S x 号/ • : I 
 Ó

LSS - < 编码器ª 需Y vendor ID, revision number, product code and serial number参$ ，

vendor ID = 0x0000063C(固定值),

revision number = 0x00000001(固定值),

product code = 0x00000001（固定值）,

serial number ò � 在编码器壳体Ð 
 上* 241000888，‰台编码器 SN $ 值不½同。

在对† 个编码器进# LSS - < í ，也可以ç 通过 LSS地址› ¼协ˆ � ‰取编码器I Identity

Object1018h

N

o

DIR ID(HEX

)

Ó F 1 Ó ò ¼ c S $  备£

1 RX 720 DATA STANDA 1 00 S x 0x20上ø 信号
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RD boot-up

2 TX 000 DATA STANDA

RD

2 80 20 NMT指令，S x

0x20(32)进� Preop

w ¯

3 TX 7E5 DATA STANDA

RD

8 04 01 00 00 00 00 00 00 LSS指令，S x 进�

lss - < Ù ¼

4 TX 7E5 DATA STANDA

RD

8 5A 00 00 00 00 00 00 00 LSS，› ¼ Vendor-ID

½   协ˆ

5 RX 7E4 DATA STANDA

RD

8 5A 3C 06 00 00 00 00 00 从机反p ：

Vendor-ID=0x00000

63C(1596)

6 TX 7E5 DATA STANDA

RD

8 5B 00 00 00 00 00 00 00 LSS，› ¼ Product

code

7 RX 7E4 DATA STANDA

RD

8 5B 01 00 00 00 00 00 00 从机反p ：Product

code=0x00000001

6 TX 7E5 DATA STANDA

RD

8 5C 00 00 00 00 00 00 00 LSS，› ¼ Software

version

7 RX 7E4 DATA STANDA

RD

8 5B 01 00 00 00 00 00 00 从机反p ：Product

code=0x00000001

8 TX 7E5 DATA STANDA

RD

8 5D 00 00 00 00 00 00 00 LSS，› ¼ Serial

number

9 RX 7E4 DATA STANDA

RD

8 5D B8 61 5D 0E 00 00 00 从机反p ：

Productcode=0x0E5

D61B8(241000888)

 

(1) LSS协ˆ x 对x ˜ < CANopen编码器参$ ：

1、CANopen编码器 LSS协ˆ ø à 与编码器x 对x ˜ < S x ID，

编码器š 厂 Node_ID：0x20，• : I 250K，- < d Node_ID为 0x05，ø à ¸ 使ë USB转 CAN

Ù块é 发$  Ó。

 

No DIR ID(HEX) Ó F 1 Ó ò ¼ c S $  备£

1 RX 720 DATA
STANDA

RD
1 00

S x 0x20上ø 信号
boot-up

2 TX 000 DATA
STANDA

RD
2 80 20

NMT指令，S x 0x20
进� Preop w ¯

3 TX 7E5 DATA
STANDA

RD
8 04 01 00 00 00 00 00 00

LSS指令，S x 进� lss
- < Ù ¼

4 TX 7E5 DATA
STANDA

RD
8 11 05 00 00 00 00 00 00

LSS，- < d I S x 号
为 0x05

5 RX 7E4 DATA
STANDA

RD
8 11 00 00 00 00 00 00 00 从机反p ：- < À 功

6 TX 7E5 DATA
STANDA

RD
8 17 00 00 00 00 00 00 00 保存 LSS - <

7 RX 7E4 DATA STANDA 8 17 00 00 00 00 00 00 00 从机反p ：- < À 功
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No DIR ID(HEX) Ó F 1 Ó ò ¼ c S $  备£

RD

8 TX 000 DATA
STANDA

RD
2 81 20

NMT指令，S x 32 ­
启d 参$ â û

9 RX 705 DATA
STANDA

RD
1 00

S x 0x05 上ø 信号
boot-up

2、CANopen编码器 LSS协ˆ ø à 与编码器x 对x ˜ < S x • : I ，

编码器š 厂 Node_ID：0x20，• : I 250K，- < d • : I 为 125K，ø à ¸ 使ë USB转 CAN Ù

块é 发$  Ó。

No DIR ID(HEX) Ó F

1

Ó ò ¼ c S $  备£

1 RX 720 DATA STANDARD 1 00 S x 0x20上ø 信号

boot-up

2 TX 000 DATA STANDARD 2 80 20 NMT指令，S x 32

进� Preop w ¯

3 TX 7E5 DATA STANDARD 8 04 01 00 00 00 00 00

00

LSS指令，S x 进�

lss - < Ù ¼

4 TX 7E5 DATA STANDARD 8 13 00 04 00 00 00 00

00

LSS，- < d I • :

I 0x04（125K）

5 RX 7E4 DATA STANDARD 8 13 00 00 00 00 00 00

00

从机反p ：- < À 功

6 TX 7E5 DATA STANDARD 8 17 00 00 00 00 00 00

00

保存 LSS - <

7 RX 7E4 DATA STANDARD 8 17 00 00 00 00 00 00

00

从机反p ：- < À 功

8 TX 000 DATA STANDARD 2 81 20 NMT指令，S

x 32 ­ 启d 参$ â

û

9 RX 720 DATA STANDARD 1 00 ø à ¸ 更� d • :

I 125K后

S x 0x20上ø 信号

boot-up

 

(2) LSS协ˆ 多S x - < CANopen编码器参$

1、通信对< Object 1018h: Identity Object(˜ 备 ID)

Õ取˜ 备 ID。

1018H VAR Identity Object ro M

$  %容：

Sub-Index 0h : ro发送固定值 4

Sub-Index 1h : ro 发送 Vendor-ID为 0x0000063C（1596）

Sub-Index 2h : ro发送 Product code为 0x00000001（1）

Sub-Index 3h : ro 发送 software version为 0x00000001(1)

Sub-Index 4h : ro 发送 serial number为 241000888(编码器Ð 
 上 SN编号各不½同)

2、在多个从¢ - < ª ，~ ç 依 1018h中I 4个参$ � 选定Y - < I 编码器。
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使ë LSS中 Switch Mode Selective协ˆ ，只有� 1018h中 4个与编码器一致ª ý 会做š A � 。

No DIR ID(HEX) Ó F

1

Ó ò ¼ c S $  备£

1 TX 000 DATA STANDARD 2 80 20 NMT指令，S x 32进

� Preop w ¯

2 TX 7E5 DATA STANDARD 8 40 3C 06 00 00 00 00

00

LSS指令，Vendor ID：

0x0000 063C

3 TX 7E5 DATA STANDARD 8 41 01 00 00 00 00 00

00

LSS指令，Product

code：0x0000 0001

4 TX 7E5 DATA STANDARD 8 42 01 00 00 00 00 00

00

LSS指令，Software

version：0x0000 0001

5 TX 7E5 DATA STANDARD 8 43 B8 61 5D 0E 00

00 00

LSS指令，Serial

number：0x0E5D

61B8举例编码器Ð 


SN < 号

SN=241000888

（0x0E5D61B8）

6 RX 7E4 DATA STANDARD 8 44 00 00 00 00 00 00

00

从机反p ：选取À 功

é Ð选定À 功I 回复后，就可以按照x 对x - < m ¼修ì 编码器S x ID / • : I 。

 

 


